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RF40 roderlagesgivare
Installationshandbok

RF40 &r en resistiv roderldagesgivare som ar lamplig for autopilotsystem med en
NAC-1- eller NAC-2-autopilotdator.

> Obs! RF40 kan inte anvandas med NAC-3-autopilotdatorn.

RF40 kan ocksa anvandas tillsammans med autopilotdatorer som har ingang for
analoga roderldgesgivare.

=> Obs! Ta inte bort dverféringsarmen fran givaren.

> Obs! Enhet ar fabriksinstalld och kraver ingen ytterligare justering vid
installation an vad som beskrivs nedan.

Monteringsplats
RF40-enheten (A) monteras nara rodret och ar mekaniskt kopplad till rorkulten (B)
eller roderkvadranten.

Valj en monteringsplats for RF40 enligt illustrationen.
o X1 =X2:min 150 mm (5,9 tum), max 345 mm (13,6 tum)
e Y1=Y2:min 44 mm (1,7 tum), max 130 mm (5,1 tum)
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Installation
RF40-havarmen (C) har tva spar for éverforingslankarmen (D). Sparen mojliggor
maximal flexibilitet for att fa ett 1:1 mekaniskt lankférhallande.

Now s
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Vrid rodret sa att rorkulten (B) ar i ungefarlig centrerad position

Montera RF40 pa en lamplig plattform
» Vid behov:

- lagg blockerande material under RF40 for att justera héjden pa
overforingslankarmen sa att den &r i niva med rorkulten

- kapa av langden pa 6verforingslankarmen (D) for att flytta givarenheten
narmare roderarmen

Vrid RF40-havarmen till mittlaget

» markeringarna (E) pa enheten och pa havarmen ska vara inriktade

Vrid RF40 sa att roderhdvarmen ar parallell med rorkulten

Stall in 6verforingslankarmen till den inre gransen av det yttre sparet om maojligt
Borra och knacka rorkulten sd att Y2-mattet ar lika med Y1-mattet

Satt fast kulleden pa rorkulten och anslut éverféringslankarmen till kulleden vid
rorkulten

Dra at fastskruvarna for bade RF40 och overforingslankarmens kulled.

Observera givarenheten medan nagon vrider rodret genom hela rodrets rorelse
med fullt utslag fran ytterlage till ytterlage, och kontrollera att den mekaniska
lanken ror sig fritt.
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Kablage
RF40 ar utrustad med en 15 m (49 fot) kabel med kontakt (A). Enheten ansluts till
NAC-1/NAC-2-autopilotdatorns tre stift for roderlagesgivarens uttag (B).
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1 +5V DC Rod
2 | Signal Gul
-0V DC Svart
Mattritningar
RF40
177 mm (6.97")
55 mm
(2.16")
65 mm
(2.56")
-
99 mm (3.90”)
Overforingslankarm
e =

345 mm (13.6")
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Reservdelar
20193454 Overforingslankarm

Tekniska specifikationer

> Obs! Den senaste specifikationslistan finns pa www.simrad-yachting.com

Fysiskt

Matt

Se bild

Vikt

0,5 kg (1,1 Ibs.)

Material

Arnite T0O6 200 PBT

Sakerhetsavstand fran
kompass

1,0 m (3,1 fot)

Montering

Horisontellt, vertikalt eller upp och ned

Kabel

15 m (49 fot) med anslutning

Overféringslankarm

Rostfritt stal 345 mm (13,6 tum) med 2 kulleder

Elektricitet

Spanning

+5V DC

Energiforbrukning

2,5 mW

Miljé

Arbetstemperatur

-25 till +55 °C (-13 till +130 °F)

Forvaringstemperatur

-30till +70 °C (-22 till + 158 °F)

Vattentatning

IP56

Granssnitt

Rodervinkel

+/-120 grader

Utgangssignal

0-5V DC

Resistansvarde

10 kOhm

Noggrannhet

+/-0,25° inom +/-5°, annars +/-0,5°

Repeterbarhet

+/-0,1°
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