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Friskrivning

Eftersom Navico fortlopande forbattrar den har produkten forbehaller vi oss ratten att gora
forandringar av produkten ndr som helst, vilket kanske inte aterspeglas i den har versionen av
handboken. Kontakta ndrmaste distributér om du behover mer hjalp.

Agaren ansvarar helt och héllet for att installera och anvinda utrustningen pd ett satt som
inte orsakar olyckor, personskador eller egendomsskador. Anvdandaren av produkten ansvarar
helt och hallet for sjosdkerhet.

NAVICO HOLDING OCH DESS DOTTERBOLAG, LOKALAVDELNINGAR OCH
SAMARBETSPARTNERS FRISKRIVER SIG FRAN ALLA SKADESTANDSKRAV | SAMBAND MED
ANVANDNING AV PRODUKTEN PA ETT SATT SOM KAN ORSAKA OLYCKOR, SKADOR ELLER
SOM STRIDER MOT GALLANDE LAG.

Den har handboken representerar produkten vid tidpunkten for tryckning. Navico Holding
AS samt dess dotterbolag och filialer férbehaller sig ratten att géra andringar av
specifikationerna utan foregaende meddelande.

Huvudsprak

Den har redogdrelsen, alla instruktionshandbodcker, anvéndarguider och annan information
som hanfor sig till produkten (dokumentation) kan dversattas till, eller har Gversatts fran, ett
annat sprak (6versattning). I hdndelse av konflikt med eventuell dversattning av
dokumentationen, & dokumentationens engelska sprakversion den officiella versionen.

Copyright
Copyright © 2022 Navico Holding AS.

Garanti

Garantikortet levereras som ett separat dokument. Om du har nagra fragor besdker du
webbplatsen for enhetens eller systemets varumarke:

www.simrad-yachting.com

Redogorelse for efterlevnad

Forklaringar
Relevant efterlevnadsdeklaration finns i:

www.simrad-yachting.com

Europa

Harmed forsakrar Navico att radioutrustningen uppfyller CE enligt RED-direktivet 2014/53/EU.
Relevant efterlevnadsdeklaration finns i produktavsnittet pa féljande webbplats:

www.simrad-yachting.com

Storbritannien

Harmed forsakrar Navico att radioutrustningen déverensstammer med kraven for UKCA enligt
foreskrifterna for radioutrustning 2017. Relevant efterlevnadsdeklaration finns i
produktavsnittet pa foljande webbplats:

www.simrad-yachting.com

USA

Den har enheten uppfyller del 15 av FCC-reglerna. Anvandning ar féremal for foljande tva
villkor: (1) den hér enheten far inte orsaka skadliga stérningar och (2) enheten maste klara
eventuella stérningar, inklusive stérningar som kan orsaka odnskad funktion hos enheten.

Forord | NSS evo3S Installationshandbok |



A Varning: Navico inc. ansvarar inte for andringar eller modifieringar som
inte uttryckligen har godkants av den part som ansvarar for efterlevnad.
Sadana modifieringar kan upphava anvandarens tillstand att anvanda
utrustningen.

- Notera: Utrustningen genererar, anvander och kan utstrala radiofrekvensenergi och kan,
om den inte installeras och anvands enligt instruktionerna, orsaka skadliga storningar i
radiokommunikation. Det finns dock ingen garanti for att storningar inte intraffar i en viss
installation. Om utrustningen orsakar skadliga stdrningar i radio- eller TV-mottagning,
vilket kan faststéllas genom att sla av och pa utrustningen, ber vi anvandaren férsoka
korrigera stdérningarna med en eller flera av féljande atgarder:

Rikta om eller flytta mottagningsantennen

Oka avstandet mellan utrustningen och mottagaren

Anslut utrustningen till ett uttag i en annan stromkrets an den som mottagaren ar
ansluten till

Be aterforsaljaren eller en erfaren tekniker om hjdlp

ISED Canada

Den har enheten uppfyller kraven i Kanadas licensundantagna RSS:er ISED (Innovation,
Science and Economic Development). Anvandning ar foremal for foljande tva villkor: (1) den
har enheten far inte orsaka storningar och (2) enheten maste klara eventuella stérningar,
inklusive stérningar som kan orsaka oonskad funktion hos enheten.

Australien och Nya Zeeland

Uppfyller kraven for niva 2-enheter i radiokommunikationsstandarden (elektromagnetisk
kompatibilitet) 2017 och radiokommunikationsstandarden (utrustning med kort rackvidd)
2021.

Internetanvandning

Vissa funktioner i den har produkten anvander en internetanslutning for att hdmta och skicka
data.

Internetanvdndning via en ansluten mobiltelefon eller en internetanslutning med betalning
per MB kan krdva en omfattande dataanvandning. Internetleverantéren kan debitera dig
baserat pa mangden data du dverfér. Om du dr osdker bor du kontakta tjanstleverantéren
om vilka avgifter och begrdansningar som galler.

Varumarken

® Reg. U.S. Pat. & Tm. Av, och ™ varumadrken som omfattas av allman lag. Lds mer om de
globala varumarkesrattigheterna och ackrediteringarna fér Navico Holding AS och andra
enheter pd www.navico.com/intellectual-property.

BEP® &r ett varumarke som tillhor POWER PRODUCTS, LLC.

Bluetooth® &r ett varumarke som tillhor Bluetooth SIG, Inc.

Broadband Radar™ dr ett varumarke som tillhér Navico Holding AS.

C-Monster™ &r ett varumdrke som tillhér JL Marine Systems, Inc.

CZone™ ar ett varumarke som tillhér Power Products LLC.

Evinrude® &r ett varumarke som tillhor Bombardier Recreational Products (BRP) US, Inc.
FLIR® &r ett varumarke som tillhor FLIR Systems, Inc.

ForwardScan® ar ett varumérke som tillhér Navico Holding AS.

Halo® ar ett varumarke som tillhoér Navico Holding AS.

HDMI® och High-Definition Multimedia Interface® ar varumarken som tillhér HDMI®
Licensing Administrator, Inc.

Mercury®, Mercury Marine®, VesselView och SmartCraft® ar varumarken som tillhér
Brunswick Corporation.

NAC™ ar ett varumarke som tillhér Navico Holding AS.

Navico® dr ett varumadrke som tillhér Navico Holding AS.

NMEA 0183° &r ett varumarke som tillhdr National Marine Electronics Association.
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NMEA® och NMEA 2000° &r varumarken som tillhdr National Marine Electronics
Association.

NSS evo3S™ ar ett varumdrke som tillhdr Navico Holding AS.

Power-Pole® ar ett varumadrke som tillhér JL Marine Systems, Inc.

SD™ och microSD™ &r varumarken som tillhor SD-3C, LLC.

SIMRAD® &r ett varumarke som tillhoér Kongsberg Maritime AS, licensierat till Navico
Holding AS.

SmartCraft® och VesselView ar varumarken som tillhér Brunswick Corporation.
StructureScan® dr ett varumadrke som tillhdr Navico Holding AS.

Suzuki® dr ett varumarke som tillhér Suzuki® Motor Corporation.

Wi-Fi® ar ett varumarke som Wi-Fi Alliance.

Yamaha® ar ett varumarke som tillhoér Yamaha® Corporation.

Referenser till Navico-produkter
| den har handboken forekommer referenser till féljande Navico-produkter:

Broadband Radar™ (bredbandsradar)
GoFree™ (GoFree)
Halo™ Pulse Compression Radar (Halo-radar)

Om den har handboken

Bilderna som anvéands i handboken kanske inte stammer dverens exakt med skdrmen pa din
enhet.

Viktiga textkonventioner
Viktig text som lasaren maste ldsa extra noga marks ut pa foljande satt:

> Notera: Anvands till att rikta ldsarens uppmarksamhet pa en viss kommentar eller viktig
information.

A Varning: Anvands nar forsiktighet madste iakttas for att forhindra skador pa
utrustning/person.

Avsedd malgrupp
Den har handboken &r skriven for systeminstallatorer.

Handboken férutsatter att ldsaren har grundldggande kunskap om denna typ av utrustning
med avseende pa:

installationsarbete som ska utféras
nautisk terminologi och rutiner

Oversatta handbocker
Du hittar tillgéngliga dversatta versioner av den har handboken pa féljande webbplats:

www.simrad-yachting.com

Forord | NSS evo3S Installationshandbok |



N

= O 00

11
13
14
14

15
15
15
15
18
19
21

22
22
23
23

25
25
25
25
25
25
27
27
28
30
33
34
36
37

40
40
41
41
41
41
41
41
42

43
43
45
46

Innehall

Introduktion

Delar som ingar
Kontroller pa framsidan
Kortldsare
Anslutningar

Installation

Allmdnna monteringsanvisningar
U-konsolmontering

Panelmontering

Infattningsmontering och -borttagning

Kablage

Anslutningar

Riktlinjer for kablage
Strém

NMEA 2000°

Video IN och NMEA 0183°®
Ethernet

Ekolod CH1 - bla kontakt
Ekolod CH2 - svart kontakt
HDMI®-utgang (16 tum)
USB-port

Systeminstallning

Sla pé och av systemet

Forsta gangen du startar enheten
Sekvens for systeminstéllning
Dialogrutan Instéllningar
Systeminstallningar
Aktivera/inaktivera funktioner och program
Alarms (Larm)

Radarinstallation
Ekolodsinstallningar
Autopilotinstallningar
Bransleinstallningar

Tradl6sa installningar
Natverksinstallningar

Stod for tredje part
CZone®

Naviop

Mercury

Suzuki® Marine

Yamaha®

Evinrude®

Power-Pole®

Installningar for FLIR®-kamera

Bilaga

Tekniska specifikationer
Mattritningar

Data som stods

Innehall | NSS evo3S Installationshandbok



Introduktion

Delar som ingar

m O N @ >

Fa

Fb

Skarmenhet
Infattningskant
Dokumentationspaket
Solskydd

Stromkabelsats
Strémkabel
Sakring
Sakringshallare

U-monteringsbygel, sats — 9"-enheter
U-monteringsbygel i plast
Konsolvred
Fastskruvar
— 4x 10x3/4 tum sjalvgangande med kullrigt huvud

U-monteringsbygel, sats — 12"-enheter
U-monteringsbygel i metall
Bygelkdpa
Konsolvred
Fastskruvar
- 6x 14x1 tum sjalvgangande med kullrigt huvud
— 4x M4x12 kullrigt huvud

Panelmonteringssats
Packning
Skruvjigg
Fastskruvar
- 9"- och 12"-enheter: 8x 4x1/2 tum sjalvgangande med kullrigt huvud
- 16"-enheter: 12x 4x1/2 tum sjdlvgangande med kullrigt huvud

- Notera: U-monteringsbygelsats for 16"-enheter sdljs separat.
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Kontroller pa framsidan
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A Pekskarm

B Sidor/Hem
Tryck for att 6ppna startsidan och vélja sida eller installningar.

C WheelKey - knapp som anvandaren kan konfigurera. Las mer i "Konfigurera rattknapp"
pa sida 26.
Standard om en autopilot inte dr ansluten till systemet:
Kort tryckning: véxlar mellan panelerna pé den delade skdrmen.
Lang tryckning: maximerar den aktiva panelen pa den delade skdrmen.

Standard om en autopilot ar ansluten till systemet:
Kort tryckning: 6ppnar autopilotkontrollen och forsatter autopiloten i
standbyldge.
Lang tryckning: vaxlar mellan panelerna pa den delade skarmen.

D Menyknappen
Tryck for att visa den aktiva panelens meny.

E Vridreglage
Vrid for att zooma eller bladdra i menyn, tryck for att valja ett alternativ.

F Enter
Tryck for att vélja ett alternativ eller spara instéllningarna.

G Avsluta-knapp
Tryck nar du vill stdnga en dialogruta, aterga till féregaende menyniva och ta
bort markéren fran panelen.

H MOB
Tryck pa knapparna Retur och Avsluta samtidigt for att skapa en MOB-waypoint
vid fartygets position.

I Piltangenter
Tryck for att aktivera eller flytta markoren.
Menyanvandning: tryck for att navigera mellan menyobjekt och justera ett
varde.

J Mark-knapp
- Tryck for att placera en waypoint vid batens position, eller vid markdrpositionen
ndr markdren &r aktiv.
Hall intryckt for att 6ppna dialogrutan Plottning dar du kan valja alternativ for att
lagga till nya och hantera befintliga waypoints, rutter och spar.
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K Stromknapp
- Hall intryckt for att sla pa/stanga av enheten.
Tryck en gang for att 0ppna dialogrutan Systemkontroller. Tryck kort flera
ganger for att vaxla mellan de standardinstallda ljusstyrkorna.

L Lucka till kortlasaren

Kortlasare

Ett minneskort kan anvandas for:

Sjokortsdata
Programvaruuppdateringar
Overféring av anvandardata
Logga anvéndardata
Sakerhetskopiering av systemet

- Notera: Hamta, dverfor eller kopiera inte filer till ett sjokort. Om du gor det kan
sjokortsinformation pa sjokortet forstoras.

Skyddsluckan ska alltid stdngas direkt efter att ett kort har satts i eller tagits ur, sa att inte
vatten tranger in.
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Anslutningar

Anslutningar

9"-enheter 12"-enheter

C B F D

E
|
Iv

@)

16"-enheter

A A C B F

T W o e

0= o).~ = I == | e 1

HDMI® — HDMI®-videoutgdng

USB-anslutning — mus, tangentbord eller masslagring

H G D E
A  Ethernet - Ethernet-natverk
B Strom - strom, stromkontroll och externt alarm
C  Video - kompositvideo och NMEA 0183°
D NMEA 2000° - NMEA 2000°-data
E Ekolod CH1
F Ekolod CH2
G
H
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Installation

Allmdnna monteringsanvisningar

A Varning: Installera inte enheten i en farlig/brandfarlig miljo.

- Notera: Vélj en monteringsplats ddr enheten inte utsatts for férhallanden som
overskrider de tekniska specifikationerna.

Monteringsplats
Den hér produkten genererar véarme som maste beaktas ndr monteringsplatsen valjs.
Kontrollera att det valda omradet tillater:

Kabeldragning, kabelanslutning och kabelhéllare.

Anslutning och anvandning av bdrbara lagringsenheter.

Visning av eventuella LED-indikatorer.

Enkel dtkomst till delar som kan underhdllas.

Ta &ven hansyn till:

Det lediga utrymmet runt enheten for att undvika dverhettning.
Monteringsytans struktur och styrka, avseende utrustningens vikt.
Vibrationer pa monteringsytor som kan skada utrustningen.
Dolda elkablar som kan skadas vid borrning av hal.

Ventilation
Otillracklig ventilation och att enheten darefter dverhettas kan orsaka férsamrad funktion och
minskad livslangd.

Ventilation bakom enheter rekommenderas for alla enheter som inte ar monterade med
konsol.

Se till att kablarna inte hindrar luftflédet och att ventilationshalen inte ar blockerade.
Exempel pa alternativ for ventilation, i dnskad ordning, ar:
Luft med positivt tryck fran fartygets luftkonditioneringssystem.

Luft med positivt tryck fran lokala kylflaktar (flakt krévs vid ingang, flakt valfri vid utgang).
Passivt luftflode fran luftventiler.

Elektriska storningar och radiofrekvensstorningar

Denna enhet uppfyller tilldmpliga EMC-bestammelser (Electromagnetic Compatibility).
Foljande riktlinjer galler for att sdkerstélla att EMC-prestanda inte dventyras:

Separat batteri som anvands for fartygsmotorn.

Minst 1 m (3 fot) mellan enheten, enhetens kablar och eventuell saindningsutrustning eller
kablar med radiosignaler.

Minst 2 m (7 fot) mellan enheten, enhetens kablar och SSB-radion.

Mer éan 2 m (7 fot) mellan enheten, enhetens kablar och radarstralen.

Wi-Fi®
Det ar viktigt att testa Wi-Fi®-prestandan innan enhetens placering faststalls.
Konstruktionsmaterial (stal, aluminium eller kol) och tung konstruktion kan paverka Wi-Fi®-
prestandan.
Foljande riktlinjer galler:
Valj en plats dér det finns en tydlig, direkt siktlinje mellan Wi-Fi®-anslutna enheter.
Hall avstandet mellan Wi-Fi®-enheterna s& kort som mgjligt.
Montera Wi-Fi®-enheten minst 1 m (3 fot) fran:
- Andra Wi-Fi®-aktiverade produkter.
- Produkter som skickar trddlsa signaler inom samma frekvensomrade.
- Utrustning som kan generera stérningar.
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Sakerhetsavstand fran kompass

Enheten sander ut elektromagnetiska stérningar som kan orsaka felaktiga avldsningar pa en
kompass i narheten. For att undvika felaktig kompassfunktion maste enheten monteras
tillrackligt Idangt bort sd att stdrningarna inte paverkar kompassavldsningen. Fér minsta
sakerhetsavstand fran kompass, se "Tekniska specifikationer" pa sida 43.

GPS
Det &r viktigt att testa GPS-prestandan innan enhetens placering faststalls.

Konstruktionsmaterial (stal, aluminium eller kol) och tunga strukturer kan paverka GPS-
prestandan. Undvik en monteringsplats dar metallhinder skymmer sikten.

En vélplacerad extern GPS-modul kan ldggas till for att Gvervinna dalig prestanda.

A Optimal placering (ovanfor dack)
B Mindre effektiv plats

C Ej rekommenderad plats

- Notera: Tank pd den laterala svangningen om du monterar GPS-sensorn hogt éver
havsnivan. Rullning och pitch kan ge falska positioner och paverka den verkliga
riktningsrorelsen.

Pekskarm

Pekskdrmens prestanda kan paverkas av enhetens placering. Undvik platser dar skdarmen
utsatts for:

Direkt solljus.
Nederbdrd under langre tid eller flytande vatten.
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U-konsolmontering

] Placera konsolen pa énskad monteringsplats. Se till att den valda platsen har
tillrdcklig hojd for att rymma enheten ndr den ar monterad i konsolen och att det
gar att vinkla enheten. Det kravs dven tillrackligt mycket utrymme pa bada sidorna
for att det ska ga att dra at och lossa vreden.

2 Markera skruvplatserna med hjalp av konsolen som mall och borra styrhal.

3 Skruva fast konsolen med fasten som passar det material du monterar konsolen
pa.

4 For metallkonsoler monterar du plastkdpan 6ver konsolens nedre del.

Montera enheten i konsolen med hjalp av vreden. Dra bara &t med handen.

Skruvarna som visas nedan ar endast avsedda som illustration. Anvand fastdon som lampar
sig for det material du monterar konsolen pa.
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Panelmontering
Se separat monteringsmall for panelmonteringsinstruktioner.

Infattningsmontering och -borttagning

- Notera: Enheteniillustrationen dr bara ett exempel.
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Kablage

Anslutningar

Olika modeller har olika anslutningar. Information om tillgdngliga anslutningar och
anslutningslayout finns i "Anslutningar” pa sida 10.

Riktlinjer for kablage
Gorinte sa har:

Boj inte kablarna fér mycket.

Dra inte kablar pd ett sddant satt att vatten kan trdnga in i anslutningarna.

Dra inte kablar i ndrheten av radar, sdndare eller kablar med hog stréomstyrka eller kablar
med hogfrekvenssignal.

Dra inte kablar sa att de kan stéra mekaniska system.

Dra inte kablar dver vassa kanter och ojamnheter.

GOr sd har:
Dra kablarna i ringar for att undvika vattenproblem och underlatta vid service.
Satt buntband runt alla kablar for att sékra dem.
Lod/klam och isolera alla kabelanslutningar om de forlangs eller férkortas. Vid forlangning
av kablar ska det goras med lampliga kldmanslutningar eller 16dning och
varmekrympning. Placera skarvarna sa hogt som mojligt for att minimera risken att de
kommer under vatten.
Lamna plats intill anslutningarna for att underlatta inkoppling och bortkoppling av kablar.

A \Varning: Se till att bryta strommen innan installationen paborjas. Om
strommen ar pa under installation kan brand, elektriska stotar eller andra
allvarliga personskador intraffa. Se till att stromkallans spanning ar
kompatibel med enheten.

A Varning: Plusledaren (rod) ska alltid anslutas till (+) DC med en sakring
eller en sakringsbrytare (vardet sa ndra sakringsvardet som mojligt).

Strom
Stromkontakten anvands for strom, stromkontroll och for extern larmutgang.

Stromkontakt, detaljer

)

Uy

OO0

Sk
Enhetsuttag (hane)
stift Syfte ‘
1 DCnegative
2 Externt larm
3 Stromkontroll
4 +12/24V DC
Stromanslutning

Enheten ar utformad att drivas med ett 12 eller 24 V DC-system.
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Den dr skyddad mot omvand polaritet, underspanning och éverspanning (under en
begransad tid).

En sakring eller kretsbrytare ska monteras pa plusledaren. Fér rekommenderad sékringsklass,
se "Tekniska specifikationer" pa sida 43.

A B
c —
[m|
+ -—
L GET ) Syfte Farg ‘
A +12/24V DC Rod
B DCnegative Svart

C Sakring

Stromkontrollsanslutning
Den gula ledaren i stromkabeln kan anvandas for att styra hur enheten ska slas pa och av.

Strommen styrs av stromknappen
Enheten slas pad/av nér stromknappen pa enheten trycks ned.

Lamna den gula stromkontrolledaren frankopplad och tejpa eller varmekrymp anden for att
forhindra kortslutning.

Stromkontroll via stromférsorjning
Enheten slas pad/stangs av utan att stromknappen anvands ndr strdmmen slas till/tas bort.

Anslut den gula ledaren till den roda ledaren efter sakringen.

= Notera: Enheten kan inte stangas av med strémknappen, men den kan forsattas i
vilolage (skarmens bakgrundsbelysning stangs av).

A

| —=

A Stromkontrolledare, ansluten till stromférsérjiningen | Gul

Strémmen styrs av tdndningen
Enheten startas nar tandningen till startmotorerna slas pa.

- Notera: Motorstartbatterier och husbatterier ska ha en vanlig jordanslutning.
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A

| —=
B _é + -
LGETT Syfte Farg ‘
A Stromkontrolledare Gul

B Tandningslas

Strommen kontrolleras av strombuss

Den gula stromkontrollsledaren kan antingen vara en inmatningsstrom som slar pa enheten
nar strommen slds pa, eller en utmatningsstrém som slar pd andra enheter nar enheten slas
pa. Detta kan konfigureras vid installationen i syfte att styra stromforsérjningslaget for
skdrmar och kompatibla enheter. Nér systemet tas i drift kan enheten konfigureras som en
slavenhet eller en masterenhet for stromkontrollen.

1A

8- jm—==".b

A
|

R EE}D

n
+ -

A Stromkontrolledare Gul

B Stromkontrollbuss ‘

Om en enhet ar konfigurerad som master for stromkontroll och slas pa med strémknappen
kommer den att mata ut spadnning pa strombussen. Detta kommer att sld pa bade andra
master- och slavenheter. Om en enhet &r instélld som slav for stromkontroll kan den inte
stdngas av via sin egen stromknapp medan en master-enhet for stromkontroll &r paslagen.
Om du trycker pa stromknappen férsatts enheten i standbyldge. Om alla masterenheter for
stromkontroll r avstangda kan slavenheterna slds pd och av med sin strdmknapp. Inga andra
enheter som ar anslutna till bussen slas dock pa.
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Externt larm

For sirener som kraver mer an 1 A ska du anvénda ett rela.

LGETT Syfte Farg ‘
A Extern larmutgdng Bla
B Siren och rela
C Summer
NMEA 2000°

Med hjalp av NMEA 2000°-dataporten gar det att ta emot och dela en mangd olika data fran
olika kallor.

Kontakt, detaljer
1
5
@
2 f g c“m 4
N
3
Enhetsuttag (hane)
Stift Syfte
1 Skarm
2 NET-S (+12V DQ)
3 NET-C (DC minus)
4 NET-H
5 NET-L

Planera och installera ett NMEA 2000°-ndtverk
Ett NMEA 2000°-natverk bestdr av ett stamnadt fran vilket anslutningskablar ansluts till NMEA
2000°-enheter. Stamnatet maste vara inom 6 m (20 fot) dver alla produkter som ska anslutas,
vanligtvis i en for till akter-layout.
Foljande riktlinjer galler:
Den totala langden pd stamnadtet ska inte Gverstiga 100 m (328 fot).
En enda anslutningskabel har en maximal langd pd 6 m (20 fot). Den totala langden av alla
anslutningskablar ska inte dverstiga 78 m (256 fot).
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En terminering mdste installeras i stamndtets bada dndar. Termineringen kan vara en
termineringsplugg eller en enhet med inbyggd terminering.

NMEA 2000°®-enheten
Anslutningskabel
Terminering

Stromforsdrining

m O Nn © >

Stamnat

Stromforsorjning till NMEA 2000°-natverket
Natverket krdver en egen 12 V DC-stromfdrsorjning som skyddas av en 3 A-sakring.
For mindre system: anslut strémmen var som helst i stamnatet.

For stdrre system: anslut strommen till en central punkt i stamnatet for att balansera
spanningsfallet i natverket. Gor installationen sa att det ar lika stor belastning/
stromforbrukning pa vardera sidan av stromnoden.

- Notera: 1 LEN (Load Equivalency Number) motsvarar 50 mA strémférbrukning.

4 2 2 - 3 1 3 1
LEN || LEN|| LEN LEN||LEN|| LEN || LEN

o— : : : : : : 0
(T) (8 LEN) (8 LEN) (T)

- Notera: Anslut inte NMEA 2000°-stromkabeln till samma uttag som motorstartbatterier,
autopilotdator, bogpropeller eller andra starkstromsenheter.

Video IN och NMEA 0183°

Enheten har en kombinerad video IN- och NMEA 0183°-kontakt. Kontakten &r mérkt VIDEO
pa enhetens baksida.

Kontakt, detaljer

8

1 P 7
X,

Enhetsuttag (hane)
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Stift  Syfte ‘
Video 1 jord
Video 1 (+)

Video 2 jord

Video 2 (+)

NMEA 0183° TX_B
NMEA 0183°® TX_A
NMEA 0183° RX_A
NMEA 0183° RX_B

O N o n b~ W N =

VIDEO IN-/NMEA 0183°-kabel

- Notera: Den héar kabeln (artikelnummer 000-00129-001) medfdljer inte enheten.

mm | - B
ll\ am | ]- C
-D
-E
-F
-G
Knapp Farg Syfte

A Kontakt for video in-/datakabel till enheten

B Rod Kameraingang 1 (RCA-koaxialkontakt)

C Gron Kameraingang 2 (RCA-koaxialkontakt)

D Bla NMEA 0183° TX_B

E Gul NMEA 0183°® TX_A

F Gron NMEA 0183° RX_A

G Orange NMEA 0183° RX_B

Videoingang

Enheten kan anslutas till en kompositvideokdlla och visa videobilder pd displayen.

- Notera: Kamerakablar medféljer inte och maste valjas for att passa terminering — RCA pa
enheten och vanligtvis BNC- eller RCA-kontakt i kameradnden.

- Notera: Videobilderna gdr inte att dela med en annan enhet via ndtverket. Det gdr bara
att visa video pa den enhet som &r ansluten till videokallan.

= Notera: Bade NTSC- och PAL-format stods.

Konfiguration av videoingdng
Konfigurationer av videoingangen gors i videoinstrumentpanelen. Mer information finns i
anvandarhandboken.

NMEA 0183°

Enheten har ett inbyggt seriellt NMEA 0183°-granssnitt med bade en ingang och en utgang.
Porten/portarna anvander NMEA 0183°-standarden (seriellt balanserad) och kan konfigureras
i programvaran for olika baudhastigheter upp till 38 400 baud.
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Sdndare och mottagare

Endast en sandare (utmatningsenhet) kan anslutas till en seriell ingdng (RX) pa enheten, i
enlighet med NMEA 0183°-protokollet. Men en utdataport (TX) pa enheten kan anslutas till
upp till tre mottagarenheter, beroende pa hardvarans kapacitet hos mottagaren.

Ethernet

Ethernet-portarna kan anvandas for dverféring av data och synkronisering av data som
skapats av anvandare. Det rekommenderas att varje enhet i systemet ar ansluten till Ethernet-
natverket.

Ingen sarskild konfiguration krdvs for att uppratta ett Ethernet-natverk.

Ethernet-kontakt, detaljer

4

e
&o

1
Enhetsuttag (hona)

Sand positiv TX+

@J”/

Oy
N

«

Sand negativ TX-

Ta emot positiv RX+

Ta emot negativ RX-

i A W N| =

Skarm

Expansionsenhet for Ethernet

Det gédr att ansluta natverksenheter via en expansionsenhet for Ethernet. Ytterligare
expansionsenheter kan laggas till for att ge det antal portar som kravs.
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Ekolod CH1 - bla kontakt

Stoder:

Ekolod/CHIRP-ekolod
DownScan

- Notera: En 7-stiftsgivarkabel kan anslutas till en 9-stiftsport med hjalp av en 7-stifts- eller
9-stiftsadapterkabel. Om givaren daremot har en skovelhjulsgivare for hastigheten, visas
inte information om farten genom vattnet pa enheten.

Kontakt, detaljer

Enhetsuttag (hona)

Stift Syfte

Avrinning/jord

Anvands inte

Anvands inte

Ekolodsgivare -

Ekolodsgivare +

Anvands inte

Anvands inte

Temp +

O 00 N & 1 A W N =

Ekolodsgivar-1D

Ekolod CH2 - svart kontakt

Stéder:
Ekolod/CHIRP-ekolod
DownScan
SideScan
Active Imaging/Active Imaging 3-i-1/TotalScan/StructureScan
ForwardScan

- Notera: En 7-stiftsgivarkabel kan anslutas till en 9-stiftsport med hjalp av en 7-stifts- eller
9-stiftsadapterkabel. Om givaren daremot har en skovelhjulsgivare for hastigheten, visas
inte information om farten genom vattnet pa enheten.

- Notera: Kanal 2 kan utféra SideScan via en Active Imaging-, Active Imaging 3-i-1-,
TotalScan- eller StructureScan HD-givare.
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Kontakt, detaljer

N,
L

)

SN
A
A
DPC
\Q\/
v

g

-

9
Enhetsuttag (hona)

Avrinning/jord
Styrbord +
Styrbord -
Ekolodsgivare -

Ekolodsgivare +
Babord +
Babord -

Temp

O 00 N &1l A W N =

Ekolodsgivar-ID

HDMI®-utgang (16 tum)
Enheten kan anslutas till en extern bildskarm for att replikera video pa en annan plats. Bilden

visas pad den externa monitorn med enheternas egna upplésning s& den externa monitorn
bor stddja samma uppldsning eller kunna éndra storlek.

- Notera: Pa vissa HDMI® tv-skdrmar kan overscan anvandas, vilket i sjalva verket beskar
bilden och kan orsaka forlust av viktigt innehall. Se skarmhandboken for alternativ for att
inaktivera overscan eller justera storleken.

HDMI®-kontakt, detaljer

(—/

Enhetsuttag (hona)

Enheten dr utrustad med standard-HDMI®-kontakt(er) (typ A).

HDMI®-kabelkrav
- Notera: Enheten ska stdngas av innan du ansluter eller kopplar fran en HDMI®-kabel.

D3a HDMI®-standarden inte anger den maximala kabelldngden kan signalen férsamras om
kabeln dras Idngt. Anvénd endast Navico- eller andra certifierade HDMI®-kablar av hog
kvalitet. Kablar fran tredje part bor testas fore installation. Om kabeln dras dver 10 m kan det
vara nédvandigt att ldgga till en HDMI®-forstarkare eller anvdnda HDMI®-CATé-adaptrar.

USB-port
USB-porten kan anvandas for att:

Ansluta ett tangentbord.
Ansluta en mus.
Ladda en ansluten enhet. For maximal uteffekt, se "Tekniska specifikationer” pa sida 43.
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Ansluta en lagringsenhet.
Ansluta en kortldsare.

- Notera: Om du vill Idsa sjokort med en USB-kortldsare som dr ansluten till USB-porten
krdvs en MI10 USB-kortldsare.

USB-enheterna ska vara PC-kompatibel standardhardvara.

- Notera: USB-kabelns Idngd far inte Gverstiga 5 m vid anvandning av vanliga kablar.
Langd 6ver 5 m kan vara mgjligt vid anvandning av en aktiv USB-kabel.

USB-anslutning, detaljer

]

Enhetsuttag (hona)

Enheten dr utrustad med standard-USB-kontakt(er) av typ A.
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Systeminstillning

Sla pa och av systemet

Systemet slds pd genom att trycka pa stromknappen.

Hall inne stromknappen for att stdnga av enheten.

Om du sldpper knappen innan avstangningen ar slutford avbryts processen.
Du kan aven stdnga av enheten fran dialogrutan Systemkontroller.

- Notera: Om enheten styrs av stromkabeln, se avsnittet om stromkabeln for mer
information om hur du slar pad och av enheten.

Forsta gangen du startar enheten
Nar enheten startas for forsta gdngen, eller efter en dterstalining, visar enheten en serie

dialogrutor. Svara pa dialogrutans uppmaningar for att goéra grundldggande instéllningar.

Du kan gora ytterligare instéllningar och dndra installningarna senare med hjdlp av
dialogrutorna for systeminstallningar.

Sekvens for systeminstallning

1 Allmanna installningar - se "Systeminstdllningar” pa sida 25.
Gor allmanna installningar enligt dnskemal.
Konfigurera stromkontroll.

2 Avancerade instédllningar — se "Avancerat” pa sida 26.
Aktivera eller avaktivera funktioner.
Granska avancerade installningsalternativ och goér dnskade andringar.

3 Valj kalla - se "Ndtverksinstdllningar" pa sida 37.
Se till att ratt externa datakallor har valts.

4 Instéllning av funktioner
Konfigurera specifika funktioner som beskrivs senare i detta kapitel.

Dialogrutan Installningar
Systeminstalliningen gors fran dialogrutan Instéllningar.

) | SETTINGS

Q System Sprak
Fartygsinstallningar...
ﬁ{ Funktioner

Tavtetarlal

Q System Sprak Svenska
X Fartygsinstallningar...
{} Funktioner
Textstorlek Normal -
& PTG Knappljud Av
@ Plotter Tid...
@ Ekolod Satelliter...
Pinkod 4
Rad PR
@ adar Systematerstallning...
@ Autopilot Power control
@ . Avancerade installningar...
Navigering
Mobile app...
[~ SECTERN
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Fartygsinstallningar
Anvands for att ange fysiska attribut for baten.

Tid
Konfigurera tidsinstaliningarna efter fartygets plats, samt tids- och datumformat.

Konfigurera rattknapp
Konfigurerar funktionen for rattknappen pa framsidan av enheten.

PIN-kod
Anger en PIN-kod for att férhindra obehérig dtkomst till systeminstéliningarna.

- Notera: Registrera PIN-koden och forvara den pd ett sakert stalle.

Nar du har angett I6senordsskydd maste PIN-koden anges nar nagot av foljande véljs. Nar du
har angett ratt PIN-kod ar alla alternativen tillgangliga utan att du behdver ange PIN-koden
pa nytt.

Installningar, aktiveras fran hemsidan eller dialogrutan Systemkontroller.

Larm, aktiveras fran verktygsfaltet.

Lagring, aktiveras fran verktygsfaltet.

Lagra, aktiveras fran verktygsfaltet.

Installning for stromkontroll

Avgor hur enheten svarar pd signalerna som hor till stromkontrolledaren. Las mer i

"Stramkontrollsanslutning” pa sida 16.

Den hér installningen ar endast tillamplig om den gula ledaren anvands for stromkontroll.
Stallin "slav” om stromkontrolledaren dr ansluten direkt till strém, tandningslaset eller till
en fristdende strombrytare. Enheten ska ocksa vara installd pa slav om du vill att den ska
fungera som slav nér den ar ansluten till en stromkontrollbuss.

Stall in "master” for att den har enheten ska sld pa och av andra enheter anslutna till
stromkontrollbussen.

N&r en masterenhet slas pa eller av slas alla enheter som &r anslutna till samma
stromkontrollbuss pa eller av.

Nar en masterenhet dr pa kan en slavenhet inte stdngas av.

Om ingen masterenhet dr paslagen kan slavenheter slds pd och av individuellt.

Avancerat

Anvands for konfiguration av avancerade instdllningar och hur ditt system visar information
om anvandargranssnitt.

Aktivera eller inaktivera funktioner
Anvdnd alternativet for att aktivera eller inaktivera funktioner som inte automatiskt aktiveras
eller inaktiveras av systemet.

AVANCERADE INSTALLNINGAR “

L
» Waypoints

» Hardvara

» Bildinstallningar

~Tidsplott v Kontrollerar om TimePlot-funktioner visas.

Video Kontrollera om Video-funktionen visas.

~Radar v Kontrollerar om radarfunktioner skall aktiverade.

StructureScan Kontrollerar om StructureScan funktioner skall visas
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FOG som badtfart och KOG som kurs

AAVANCERADE INSTALLNINGAR

Anvand KOG for kurs Kontrollerar om KOG anvands som kurs vid kalkylering av sannvind

Anvind FOG for batfart Kontrollerar om mastrotering skall inverka pa sannvind berakningen
Fartdecimalens placering 1 Kontrollerar antalet decimaler for fartvisning

Sjotemperaturdecimalens placering 1 Kontrollerar antalet decimaler for sjgvattentemp

Anviand FOG som batfart

Om batens fart inte ar tillganglig fran en skovelhjulssensor ar det mojligt att anvanda fart over
grund fran en GPS. FOG visas som batens hastighet och anvénds i berdkningar fér sann vind
och hastighetslogg.

Anviand KOG som kurs

Om kursdata inte ar tillgéngliga fran en kompass ar det méjligt att anvanda KOG frén en GPS.
KOG kommer att anvéndas i berdkningar av sann vind.

- Notera: Autopiloten kan inte anvéndas nar KOG anvands som kurskallan. KOG kan inte
berdknas ndr baten star stilla.

Aktivera/inaktivera funktioner och program
Anvand systeminstallningsalternativet for att aktivera/inaktivera funktioner och program.

“ == | sETINGS

Q System Hantera funktioner och appar

{( Funktioner

a Tjanster

Hantera funktioner och program

Du kan hantera och installera/avinstallera funktioner och program. Nar en funktion eller ett
program avinstalleras tas ikonen bort fran startsidan. Du kan installera funktionen/
programmet igen.

Lasa upp funktion

Ytterligare ndgra funktioner kan séljas separat. Dessa funktioner kan ldsas upp med hjdlp av
en uppldsningskod.

Valj den funktion du vill Idsa upp. Folj anvisningarna for hur du képer och anger koden for att
lasa upp funktionen.

Nar du har angett koden for att lasa upp funktionen pa enheten blir funktionen tillgdnglig att
anvandas.

- Notera: Alternativet Egenskaper upplasta ar bara tillgangligt om din enhet har stod for
en |ast funktion.

Alarms (Larm)

SETTINGS
Y > o

E{] Bransle Siren aktiverad 7

Instélningar...

» "
<~ Rutter och spar

; Larm

Installningar
Lista med alla tillgdngliga larmalternativ i systemet, med aktuella instdllningar.
Frdn denna lista kan du aktivera, inaktivera och dndra larmgranser.
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Aktivera siren

Alternativet Siren aktiverad maste stallas in for att enheten ska kunna aktivera summern nar
ett larmtillstand uppstar.

Instaliningarna avgor ocksa hanteringen av den externa larmutgangen.

Radarinstallation

Radarsystemet kraver radargivarspecifik installning for att justera for ett antal variabler som
finns i olika installationer.

- Notera:Tillgangliga installationsinstaliningar beror pa radartyp och -modell.

a System
P RADARINSTALLATION
Avstandsringar “
@ Plotter
Avstandsindikering
@ Radar Radarstatus...
Kompass
Stallin antennhgjd...
@ Navigering Kurslinje
Justera range offset...
Eﬁ Bransle Juster barings riktning...
- Infofalt
o~ Rutter och spar sidlob suppression...
) MARPA
AL Tune...
A larm :
- Installation... Justera lokal stornings reflektion...
} Mattenheter Aterstill radarn till fabriksinstallning...

Radarkalla
| ett system med fler &n en radar valjer du enheten att konfigurera fran den har menyn.

- Notera: Radartyper som stddjer dubbla radarenheter visas tva ganger i kallistan, med A-
och B-suffix.

Radarstatus

Visar skannerinformation och skannerfunktioner, anvands framst for information och for att
underlatta felsokning.

Justera antennhojd

Stéll in radarskannerns hojd i relation till vattenytan. Radarn anvander det har vardet till att
berdkna de korrekta STC-instéllningarna.

Stall in antennlangd
Stéll in ratt antennlangd.

Justera rackviddsforskjutning

Radarsvepet ska borja vid fartyget (en radarrdckvidd pa noll). Du kan behéva justera radarns
avstandsoffset for att uppna det. Om detta anges felaktigt kan en stor mork cirkel upptréda i
mitten av svepet. Du kanske marker att raka objekt som exempelvis raka skyddsmurar eller

pirar ar bojda eller har fordjupningar. Objekt ndra fartyget kan verka indragna eller utdragna.

Justera rdckviddsforskjutningen enligt nedan nar fartyget ar ungefar 45 till 90 m (50 till 100
yard) frdn en kaj med en rak mur eller liknande som ger eko fran en rak linje pa skdrmen.

1  Placera fartyget i forhallande till bryggan.

2 Justera avstandsoffset for att bryggans eko ska visas som en rak linje pa displayen.
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Justera baringsinriktning

Det hér alternativet anvands for att rikta in kursmarkoren pa skarmen mot fartygets mittlinje.
Det kompenserar for en eventuell, 1att felriktning av radarn under installationen.

Felaktig inriktning som inte har korrigerats dventyrar malsparning och kan ge upphov till
farliga feltolkningar av potentiella navigeringsrisker.

Eventuella felaktigheter framgar tydligt nar MARPA eller sjokortsdverlagring anvands.

1  Rikta fartyget mot ett stillastdende isolerat féremal eller mot ett AlS langt bort dar
AlS-ikonen 6verensstammer med radarekot

2 Stéllin grov- och finjustering av baringslinjering sa att kurslinjen rér vid slutet av det
valda foremdlet

Sidolobsundertryckning

Falska malekon kan da och da intréffa i ndrheten av starka malekon som stora fartyg eller
containerhamnar. Det intréffar eftersom inte all radarenergi som skickas gar att fokusera i en
enda strdle av radarantennen. En liten energimdngd skickas i andra riktningar. Den har
energin kallas sidolobsenergi och den férekommer i alla radarsystem. Returerna som orsakas
av sidolober har en bendgenhet att likna bagar.

- Notera: Den har kontrollen ska bara justeras av erfarna radaranvéndare. Mal kan gd
forlorade i hamnmiljder om den har kontrollen inte &r ratt justerad.

Om radarn monteras i ndrheten av metallféremal 6kar sidolobsenergin eftersom stralens
fokus forsamras. De 6kade sidolobsreturerna kan elimineras med hjélp av kontrollen for
sidlobd@ampning.

Den har kontrollen &r installd pa Auto som standard och behéver normalt inte justeras. Om
det férekommer betydande metallbrus runt radarn kan dock sidolobsundertryckningen
behdva okas.

For att justera vardet for sidlobdampning:

1. Stallin radarrackvidden pé 1/2 nm till 1 nm och sidlobddmpning pé Auto.

2. Tafarkosten till en plats ddr sidolobsreturer troligen forekommer. | normalfallet hander
detta i ndrheten av ett stort fartyg, en containerhamn eller en metallbro.

3. Fdrdas dver omradet tills de starkaste sidolobsreturerna visas.

4. Andra den automatiska sidlobdampningen till AV och justera sedan sidlobdampningen
tillrdckligt mycket for att eliminera sidlobsreturerna. Du kan behdva évervaka 5-10
radarsvep for att vara séker pd att de har eliminerats.

5. Fardas dver omradet igen och justera om i de fall da sidolobsreturer fortfarande
forekommer.

Sector blanking

Radar installerad nédra en mast eller en struktur kan leda till att odnskade reflektioner eller
storningar visas pa radarbilden. Anvand funktionen Sector blanking for att stoppa radarn fran
att sanda i riktningen i upp till fyra sektorer i bilden.

-> Notera: Sektorer stalls in i relation till radarns kurslinje. Sektorns baring maéts fran
sektorns mittlinje.

- Notera: Sector blanking ska anvdandas med forsiktighet for att undvika att minska radarns
anvandbarhet vid identifiering av giltiga och potentiellt farliga mal.
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Huvudradarns PPI Radarlager pa ett sjokort

Stédll in antennens parkeringsriktning

Parkeringsriktningen dr antennens slutliga viloposition i relation till radarns kurslinje nar
radarn ar installd pa standby. Antennen slutar rotera vid 6nskad offset.

Justera lokal avstorning

Storningar fran kallor ombord kan stora Broadband Radar. Ett symptom pa detta kan vara ett
stort mal pa skdarmen som stannar kvar i samma relativa baring dven om farkosten andrar
riktning.

Halobelysning

Styr nivan pa den bld accentbelysningen pa Halo-radarn. Accentbelysningen kan endast
stéllas in ndr radarn ar i standbylage.

- Notera: Piedestalens bld accentbelysning kanske inte dr godkand fér anvandning pd den
plats dar du anvdnder din bat. Kontrollera dina lokala regler for batlivinnan du anvander
den bld accentbelysningen.

Stallain

Den automatiska instéliningen fungerar bra i de flesta installationer. Manuell installning
anvands om det ar ndédvandigt att justera resultatet frdn en automatisk installning.

Aterstill radarn till fabriksinstéllning

Rensar alla anvandar- och installationsinstaliningar som tillampats pa den valda radarkéllan
och aterstéller fabriksinstaliningarna.

- Notera: Anvand det har alternativet med forsiktighet. Notera forst de aktuella
instaliningarna, sarskilt de som stéllts in av operatéren om radarn redan har varit i aktiv
tjanst.

Ekolodsinstdllningar

“ w= | SETTINGS “
a System Internt ekolod CH1 v
Internt ekolod CH2 v
ﬁ Funktioner
Nétverksekolod v
& Tjanster Natverksekolodslage Flera killor -
@ Plotter Spela upp ekologg...
@ fkolod Strukturdjup offset... 0.0m
Installation...
@ Radar
Aterstill ekolodsinstaliningar...
@ Autopilot Anvind nétverkets djup & temp data Inaktiverad -

Internt ekolod CH1 och CH2

Nar det har alternativet ar valt dr det interna ekolodets kanal tillganglig att véljas pa
ekolodspanelmenyn.

Nar det har alternativet dr avmarkerat stdngs det interna ekolodets kanal av i enheten. Det
kommer inte att finnas med pa listan dver ekolodskallor for ndgon enhet i natverket.
Avmarkera det har alternativet for kanaler utan ansluten ekolodsgivare.
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Natverksekolod

Valj for att dela givare fran den hdr enheten med andra enheter som dr anslutna till Ethernet-
natverket. Dessutom maste instaliningen valjas for att kunna se andra aktiverade
ekolodsenheter i natverket.

Ndr alternativet &r avmarkerat kan inte givare som ar anslutna till denna enhet delas med

andra enheter som ar anslutna till ndtverket, och de kan inte heller se andra kéllor i natverket
som har denna funktion aktiverad.

Natverksekolodslage
Instaliningen for natverksekolodsldge anger om endast en eller flera ekolodskallor kan véljas
samtidigt.

= Notera: En killa valjs automatiskt om det finns dldre ekolod i nétverket. Du kan inte
dndra den har instaliningen om aldre ekolod finns i natverket. Laget for flera kallor bor
véljas om inget éldre ekolod &r anslutet till natverket.

> Notera: Nar du byter ldge till flera kallor maste du vanta 30 sekunder och sedan stdnga
av alla kallor. Vanta 1 minut och starta sedan om alla anslutna kallor.

Strukturdjup offset

Alla givare mater vattendjupet fran givaren till botten. Darmed tar matningar av vattendjupet
inte hdnsyn till avstandet fran givaren till batens ldgsta punkt i vattnet eller fran givaren till
vattenytan.

For att visa djupet fran den lagsta punkten av fartyget till botten ska du ange offset som
lika med det vertikala avstandet mellan givaren och den nedersta delen av fartyget, A
(negativt varde).

For att visa djupet fran vattenytan till botten ska du ange offset som lika med det vertikala
avstandet mellan givaren och vattenytan, B (positivt vdrde)

For djup under givare anges offset som 0.

Anvind djup- och tempdata fran natverk

Enheten kan dela djup- och temperaturdata fran en Ethernet-natverkskopplad ekolodskalla
over NMEA 2000°-natverket.

Anvand det har alternativet for att valja fran vilken Ethernet-natverkskalla data delas.

Installation
Anvand den har dialogrutan for att stalla in och konfigurera tillgangliga kallor.
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EKOLOD INSTALLATION “

Kalla
Denna enhet CH1

Kall namn
Sokdjup
Obegransat
Djupoffset m)
0.0

Vattenfart kallibrering
100

Fart genom vattnet ddmpning
1s

Vattentemperatur...

Givartyp
Spara Avbryt

Kdilla
Om du véljer det hér alternativet visas en lista 6ver kallor som ar tillgangliga for instaliningar.
De instéllningar du gor i resten av dialogrutan galler for den valda kallan.

Kdllnamn
Valj det har alternativet om du vill ange ett beskrivande namn for den valda givaren.

Sokdjup
Brus och storningar kan gora att ekolodet sdker efter orealistiska djup. Genom att stélla in
sokdjupet manuellt sa visar systemet ekon fran objekt inom det angivna djupomradet.

Djupoffset

Alla givare mater vattendjupet fran givaren till botten. Darmed tar matningar av vattendjupet
inte hansyn till avstandet fran givaren till batens ldgsta punkt i vattnet eller fran givaren till
vattenytan.

For att visa djupet fran den ldgsta punkten av fartyget till botten ska du ange offset som
lika med det vertikala avstandet mellan givaren och den nedersta delen av fartyget, A
(negativt varde).

For att visa djupet fran vattenytan till botten ska du ange offset som lika med det vertikala
avstandet mellan givaren och vattenytan, B (positivt varde)

For djup under givare anges offset som 0.

Vattenfart kalibrering

Vattenfart kalibrering anvands for att justera hastighetsvardet frdn skovelhjulet sd att det
matchar batens faktiska hastighet genom vattnet. Den faktiska hastigheten kan faststallas
med hjalp av GPS-hastighet dver grund (SOG) eller genom tidtagning nar baten fardas en
kdnd stracka. Kalibrering av vattenfart ska utféras i lugna forhdllanden med minimala vind-
och stromrorelser.

Oka det har vardet till &ver 100 % om skovelhjulets avldsningar &r for 1dga och minska vérdet
om avldsningarna ar for hdga. Om exempelvis den genomsnittliga hastigheten genom
vatten dr 8,5 knop (9,8 MPH) och SOG registrerar 10 knop (11,5 MPH) ska kalibreringsvardet
Okas till 117 %. Berdkna justeringen genom att dividera SOG med skovelhjulets hastighet och
multiplicera produkten med 100.
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Kalibreringsomrade: 50-200 %. Standard &r 100 %.

Berdkning av medelviirde for hastighet genom vatten

Berdknar medelvardet av hastigheten genom vatten genom att mata hastigheten vid ett valt
tidsintervall. Intervall for hastighet genom vatten stracker sig fran en till trettio sekunder. Om
du till exempel véljer fem sekunder baseras den visade hastigheten genom vatten pa en
medelvardesberdkning under 5 sekunders méatning.

Kalibreringsomrdde: 1-30 sekunder. Standard &r 1 sekund.

Kalibrering av vattentemperatur
Temperaturkalibrering anvénds for att justera vattentemperaturvardet fran ekolodsgivaren.
Det kan krdvas i syfte att korrigera for lokal paverkan pa uppmatt temperatur.

Kalibreringsintervall: -9,9° — +9,9°. Standard &r 0°.

- Notera: Kalibrering av vattentemperatur visas bara om givaren har en
temperaturfunktion.

Givartyp

- Notera: Givartyp stélls automatiskt in for givare som stéder givar-ID (XID) och kan inte
véljas av anvandaren.

Givartyp anvands for val av den givarmodell som &r ansluten till ekolodsmodulen. Den valda
givaren avgor vilka frekvenser anvandaren kan valja under drift av ekolodet. For vissa givare
med inbyggda temperatursensorer kan temperaturavldsningen vara felaktig eller inte
tillganglig alls om fel givare véljs. Givarens temperatursensorer har en av tva impedanser: 5 k
eller 10 k. Om bada alternativen anges for samma givarmodell laser du dokumentationen
som medfdljer givaren for att faststalla impedansen.

Aterstilla ekolodsinstéllningar
Aterstall ekolodsinstallningarna till fabriksinstallda standardvarden.

Installation av ForwardScan
Tillgdnglig ndr en ForwardScan-ekolodsgivare dr ansluten.
Information om instalining finns i anvandarhandboken.

Autopilotinstallningar

Dialogrutan Autopilotinstaliningar beror pa vilken autopilotdator som ar ansluten till
systemet. Om fler &n en autopilot dr ansluten visas alternativ for den aktiva autopiloten i
dialogrutan Autopilotinstaliningar.

Autopilotinstaliningarna kan delas in i de instéllningar som har gjorts av anvandaren och de
instaliningar som har gjorts under installation och idrifttagning av autopilotsystemet.

Anvéndarinstaliningarna kan dndras for olika driftférhallanden eller anvéndarinstaliningar.
Installationsinstaliningarna definieras under idrifttagningen av autopilotsystemet. Inga
andringar av de hér instéllningarna bor géras senare.

| féljande avsnitt beskrivs installationsinstaliningarna per autopilotdator.
Anvandarinstaliningar finns i anvdandarhandboken.

Specifika installationsinstallningar for NAC-1
SETTINGS “

Kompasslager Délj -

Idriftagning...

Styrrespons

Idrifttagning
Anvands for att kalibrera batens styrning (kabelstyrning eller hydraulisk styrning) med NAC-1.

Systeminstéllning | NSS evo3S Installationshandbok | 33



- Notera: Autopiloten maste tas i drift innan férsta anvéandning och nar autopilotens
standardinstallningar har aterstallts.

Kalibrering av kabelstyrning

= Notera:Kallan for roder maste stéllas in pa roderreaktion for att kunna kéra den har
kalibreringen

Starta kalibreringsprocessen genom att valja kalibreringsalternativet for roderreaktion och folj
instruktionerna pa skarmen.

- Notera: Nar du centrerar motorn under kalibreringsprocessen ser du till att motorn ar
visuellt centrerad nar dialogrutan visar varde 0. Om inte, centrera motorn visuellt innan
du trycker pd OK for att rikta in den fysiska positionen med dialogvdrdet.

Nar kalibreringsprocessen ar klar véljer du rodertestalternativet for att bekréfta kalibreringen.
Om kalibreringen inte klarar rodertestet:

bekrafta att motorn ror sig

bekréfta att roderreaktionsavldsningen ror sig i enlighet med motorns rotation
kontrollera NAC-1-drivenhetskabeln

bekrafta att motorn kan flyttas manuellt i varje riktning

kontrollera om det finns andra mekaniska fel

kontrollera kabelanslutningarna

upprepa roderkalibreringen.

Kalibrering av det hydrauliska systemet
Virtuell roderkalibrering (VRF-kalibrering) anvénds for fartyg med hydraulisk styrning nar
ingen roderreaktion dr tillganglig.

> Notera: Kalla for roder maste vara installd pa VRF for att kunna kora den har
kalibreringen.

Starta kalibreringsprocessen genom att vélja alternativet fér VRF-kalibrering och fol;
instruktionerna pa skarmen.

- Notera: Nar autopiloten forsdker vrida motorn under kalibreringen ska du kontrollera att
motorns rorelse dr markbar och att motorn vrider sig i rétt riktning innan du valjer Jai
dialogrutan. Om du véljer Nej byter NAC-1 riktning och okar effekten nésta gang den
vrider motorn under kalibrering.

- Notera: Du kan behdva valja Nej mer an en gang for att se till att pumpen ger tillrdckligt
med effekt for att vrida motorn vid hdga bathastigheter.

Styrrespons

Anvands for att 6ka eller minska styrkdnsligheten. En 1dg reaktionsniva minskar
roderaktiviteten och gor styrningen mindre exakt. En hdg reaktionsniva dkar roderaktiviteten
och gor styrningen mer exakt. En alltfér hog reaktionsniva gor att baten ror sig i S-rorelser.

Specifika installationsinstallningar for NAC-2/NAC-3

Mer information om installningar och idrifttagning NAC-2 eller NAC-3 finns i
idrifttagningshandboken som medféljde autopilotdatorn.

Specifika installationsinstallningar for AC70/AC80
AC70/AC80-datorerna har inga specifika installationsinstallningar tillgéngliga i MFD:n.

- Notera: MFD:n kan inte anvandas for att konfigurera eller ta ett AP70-/AP80-system i
drift. Mer information finns i dokumentationen som medféljer autopilotsystemet.

Bransleinstallningar

Branslefunktionen dvervakar fartygets bransleférbrukning. Informationen slas ihop for att
indikera anvant bransle for tripp och sdsong, och anvéands for att berdkna bransleekonomin
for visning pa instrumentsidorna och i dataféltet.
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Om den hér funktionen ska anvandas madste en bransleflddesgivare fran Navico eller en
NMEA 2000°-motoradapterkabel/gateway med en lagringsenhet fér bransledata fran Navico
monteras pa farkosten. Navicos bréansleflddesgivare kraver inte anvandning av en separat
branslelagringsenhet. Kontakta motortillverkaren eller aterférséljaren for information om
huruvida motorn har en datautgang och vilken adapter som ér tillgénglig for att ansluta till
NMEA 2000°.

Nar den fysiska anslutningen har gjorts ser du till att kallvalet genomfors. Flera
motorinstallationer dar bransleflddesgivare eller lagringsenheter for bransledata anvands,
kraver konfiguration av motorplatsen pd enhetslistan. Allman information om kallval finns i
"Nitverksinstdllningar” pa sida 37.

SETTINGS “
n ’ o Navigering Forbrukat bransle

Eﬁ Brénsle Fyll tank...
Sok bransle...

. .
<> Rutter och spar

Fartygsinstallning...

Fartygsinstallningar

Dialogrutan for fartygsinstaliningar maste anvandas for att vélja antal motorer, antal tankar
och fartygets sammanlagda bréanslekapacitet med alla tankar.

FARTYGSINSTALLNINGAR “

Kvarvarande brénsle uppmatt
Bransle forbrukat av motor(er)

Antal motorer
1

Antal brénsletankar

1

Fartygets totala brénslekapacitet (gal)
[}

Nominell brénsleférbrukning (mi/gal)
460312

Miditning av brénsleniva

Matningen av branslenivan kan faststallas med hjalp av branslet som motorn/motorerna har
anvant eller tanksensorernas bransleniva. Nominell bransleférbrukning kravs for att stalla in
skalan pa bransleekonomimataren. Det har vérdet ska faststallas med hjdlp av erfarenhet,
Over tid. Alternativt kan battillverkaren eller -formgivaren kanske ge ett ungefarligt varde som
kan anvandas.

- Notera: Matning av branslenivd som tas fran nivasensorer under fard kan ge felaktiga
madtningar pa grund av fartygets rorelser.

= Notera: Instaliningar for nominell bransleférbrukning ska faststallas med normal
fartygslast i atanke. Det vill séga fulla brénsle- och vattentankar, stuvad tender, material
osV.

Konfiguration av bransleflode

Nar antalet motorer har angetts maste du ange vilken bransleflédesgivare som dr ansluten till
respektive motor. Under Enhetslista pa natverkssidan 6ppnar du dialogrutan
Enhetskonfiguration for varje givare och anger den Plats som matchar den motor som
enheten dr ansluten till.

Avkonfigurera - dterstiller enhetens standardinstallningar, vilket raderar alla
anvandarinstallningar.

Aterstill branslefléde - terstiller endast instaliningen for Branslets K-vérde, om den
angetts under Kalibrera. Endast Navico-enheter kan dterstallas.
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ENHETSLISTA u
3766245955646228644
| EP-10: FUEL FLOW - DEVICE INFORMATION “
| Enhet: EP-10: Fuel Flow
N| Namn:
n| Tillverkare: Lowrance
Mjukvaruversion: 1.2.0 GO395D
N Modell: 1.0.0
R Adress: 48
S/N: 3766245955646228644
Fall: 0

I Status: oK

i Konfigurera

EP-10: FUEL FLOW - ENHETSKONFIGURATION “
| Konfiguration
Apparat EP-10: Fuel Flow
Plats Babord y
Avancerade val
Instans Styrbord Avkonfigurera
Okand Aterstall Bransleflde.

Kalibrera

Kalibrering kan kravas for att noggrant matcha det uppmatta flodet med det faktiska

bransleflodet. Atkomst till kalibreringen sker fran dialogrutan Fyll tank. Kalibrering &r bara

mojlig for Navicos bréansleflodesgivare.

1. Starta med full tank och kér motorn pa normalt satt.

2. Efter att minst flera liter (ndgra gallons) har anvants ska tanken fyllas pa helt och hallet och
alternativet Stall pa fullt valjas.

3. Valj alternativet Kalibrera.

4. Ange Faktiska atgangen baserat pa den branslevolym som fylldes pa i tanken.

5. Valj OK for att spara installningarna. | Brénslets K-varde visas nu ett nytt varde.

> Notera: Kalibrera flera motorer genom att upprepa stegen ovan fér en motor i taget.
Alternativt kor man alla motorer samtidigt och dividerar Faktiska dtgdngen med antalet
motorer. Det forutsatter rimligt jdmn bransleférbrukning for alla motorer.

- Notera: Alternativet Kalibrera &r bara tillgéngligt om Stall pa fullt har valts och ett
bransleflode ar anslutet samt installt som en kalla.

- Notera: Hogst 8 motorer stdds vid anvandning av bréansleflédesgivare.

Bransleniva

Med en vatskenivdenhet fran Navico som ansluts till en I3mplig tanknivdgivare ar det mojligt
att mata den brdanslemdngd som dterstdr i en utrustad tank. Antalet tankar maste anges i
dialogrutan Fartygsinstallningar, som dppnas fran sidan med bransleinstaliningsalternativ, for
att medge separat tanktilldelning av vatskenivdenheterna.

Valj Enhetslista pd natverkssidan och dppna dialogrutan Enhetskonfiguration for varje givare
och ange tankplats, vatsketyp och tankstorlek.

Mer information om hur du gor installningar for instrumentféltet eller en matare pa
instrumentsidan med hjdlp av data fran vatskenivaenheten finns i anvandarhandboken.

- Notera: Hogst 5 tankar stdds ndr vatskenivdenheter anvands.

- Notera: Tankdata som matas ut av en kompatibel motorgateway kan ocksa visas men
tankkonfiguration for en sddan datakalla ar inte maojlig fran den hér enheten.

Tradl6sa installningar
Innehaller alternativ for konfiguration och instéliningar for tradldsa funktioner.
Mer information om tradlos installation och anslutning finns i anvéandarhandboken.

Systeminstéllning | NSS evo3S Installationshandbok



Natverksinstallningar

SETTINGS u
o Navigering Info
Eﬁ Brénsle Namn
m ' . Kallor...
Rutter och spar
Enhetslista
; b Diagnostik
j’ Mattenheter Bryggkonfiguration
() Tradios SimNet grupper...
Dampning...
ﬁ Natverk L
Kalibrering 3
E==d Fartyg Sirius status
P Simulator NMEA2000 »

Enhetsnamn
Tilldelning av ett namn &r praktiskt i system dér fler an en enhet av samma typ och storlek
anvands.

Kallor
Datakallor forser systemet med data i realtid.

Om en enhet ar ansluten till fler &n en kalla som tillhandahaller samma data kan anvandaren
valja 6nskad kalla. Se till att alla externa enheter &r anslutna och igang innan du bérjar vélja
kélla.

Automatiskt val
Info

C Kompass »
taverne il Navigation >
Qﬁ ' Kallor... &
By Brinsle Position >
Enhetslista
e .
<~ Rutter och spar Visa tilldelning Skenbar vind »
i »
A Larm Diagnostik Sann vind
y Bétfart »

& Mitienheter Bryggkonfiguration

SimNet grupper...

() Tradlo »
(@) Tradios Démpning... Loggad distans

Sjovattentemp >

j »
% Nétverk Kalibrering Djup
, Roderreaktion »
Sirius status

I Emd Fartyg R
yck

Automatiskt val

Alternativet for automatiskt val soker efter alla kéllor som &r anslutna till enheten. Om fler dn
en kalla ar tillgédngliga for varje datatyp sker valet utifran en intern prioriteringslista. Det har
alternativet lampar sig for de flesta installationer.

Manuellt kdllval
Manuellt val krévs i allménhet bara om det finns fler &n en kalla for samma data och den kélla
som valts automatiskt inte ar den som dnskas.

Automatiskt val II
1Y

Kompass

Grupp Simrad -

Navigation
g Avancerad...

NR9 ev3 iGPS NSS [Denna enhet]

Skenbar vind GS25 Simrad [100044#]

Val av gruppkdlla

Enheten kan anvanda samma datakallor som alla andra produkter i natverket anvander, eller
ocksa anvdnda en datakélla oberoende av andra enheter.

Om enheten ingar i en kallgrupp paverkar alla kéllvalsandringar alla enheter som tillhor
samma grupp.
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> Notera: For att du ska kunna aktivera gruppvalet maste enheten vara installd pa Simrad-
gruppen.

Enheter utan vald grupp kan anvanda andra kéllor &n ovriga natverksenheter.

Avancerat kdllval
Det har alternativet ger en flexibel och exakt manuell kontroll Gver vilka enheter som
tillhandahaller data.

D3 och da kanske det automatiska valet inte tilldelar den 6nskade kéllan, ndgot som kan
korrigeras med hjalp av avancerat kallval.

Enhetslista
Vid val av en enhet i den hér listan visas mer information och alternativ for enheten.

Alla enheter kan tilldelas ett instansnummer via konfigurationsalternativet. Ange unika
instansnummer for identiska enheter i natverket sa att enheten kan sarskilja dem.
Dataalternativet visar alla data som har matas ut av enheten.

- Notera: Det &r normalt inte majligt att ange ett instansnummer fér en produkt fran
tredje part.

Diagnostik
Ger information som hjélper till att identifiera ett problem med natverket.

NMEA 2000°
Ger information om NMEA 2000°-bussaktivitet.

- Notera: Foljande information kanske inte alltid tyder pa ett problem som &r latt att 10sa
med mindre justeringar av natverkets layout eller anslutna enheter och deras aktivitet i
natverket. Rx- och Tx-fel indikerar dock oftast problem med det fysiska natverket som kan
|6sas genom att korrigera terminering, minska langden pa stamnaét eller
anslutningskablar eller minska antalet ndtverksnoder (enheter).

UDB
Ger information om Ethernet-aktivitet.

SimNet-grupper

Funktionen anvands for att styra parameterinstaliningarna, antingen globalt eller i
enhetsgrupper. Funktionen anvands pa storre fartyg dar flera enheter &r anslutna via ett
natverk. Om flera enheter tilldelas f6r samma grupp far en parameteruppdatering pa en
enhet samma effekt pa resten av medlemmarna i gruppen.

Om ndgon instéllining begar diskret kontroll véljer du Ingen fér gruppen.

Dampning

Om data ar oregelbundna eller for kdnsliga kan démpning anvandas for att gora
informationsvisningen mer stabil. Om dampning ar inaktiverat presenteras data i réformat
utan att dédmpning anvands.

Kalibrering

En offset (positiv eller negativ) kan anvandas for att korrigera felaktigheter i data fran NMEA
2000°%-kallor. Offset stalls in pd NMEA 2000®-enheten.

- Notera: Vlj det avancerade alternativet for att justera lokal offset for endast den har
skarmen.

- Notera: Det ar normalt inte mojligt att kalibrera givare fran tredje part. En lokal offset kan
dock tilldmpas.

Konfiguration av NMEA 2000°
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Ta emot waypoints
GOr att waypoints kan tas emot fran enheter som sander en waypoint dver NMEA 2000°.

En waypoint tas emot ndr waypointen skapas pa den andra enheten, om foljande
installningar ar aktiva:

Mottagarenheten - alternativet fér att ta emot waypoints maste vara instillt p& PA innan
waypointen skapas i den sdndande enheten.

Den sandande enheten - alternativet fér att skicka waypoint méaste vara installt p& PA
innan waypointen skapas.

Skicka waypoint
GOr att enheten kan skicka en waypoint till andra enheter via NMEA 2000°-né&tverket.

En waypoint sands ndr waypointen skapas, om foljande installningar ar aktiva:

Den sandande enheten — alternativet for att skicka waypoint méaste vara installt p& PA
innan waypointen skapas.

Mottagarenheten - alternativet fér att ta emot waypoints maste vara instillt p& PA innan
waypointen skapas i den sdndande enheten.

- Notera: Systemet kan endast sanda eller ta emot en waypoint i taget via NMEA 2000°-
natverket. Information om import eller export av flera waypoints finns i
anvandarhandboken.

Konfiguration av NMEA 0183°

NMEA 0183°-porten eller -portarna maste stallas in sa att de anpassas till de anslutna
enheternas hastighet. De kan konfigureras for att bara mata ut de meningar som kravs av
mottagarenheter.

Ta emot waypoints
Valj det har alternativet for att tilldta en enhet som kan skapa och exportera waypoints via
NMEA 0183° att dverfora direkt till den har enheten.

Baudhastighet

Den hér ska stéllas in sa att den motsvarar enheter som ar anslutna till ingdngen och
utgdngen hos NMEA 0183°. Fér ingangen och utgangen (Tx, Rx) anvands samma instéllning
for baudhastighet

- Notera: AlS-transpondrar fungerar normalt med NMEA 0183°-HS (hdg hastighet), vilket
krdver att baudhastigheten stalls in pa 38 400.

Seriell utgdng
Valet avgor om data matas ut via Tx-ledningar och aktiverar redigering av listan dver
utmatningsmeningar.

Valda utgdende meningar

Den haér listan ger kontroll Gver vilka meningar som sands till andra enheter fran NMEA 0183°-
porten. Till f6ljd av den begransade bandbredden hos NMEA 0183° &r det bra att bara
aktivera de data som krdvs. Ju farre meningar som valjs desto hogre utmatningshastighet for
de aktiverade meningarna.

Ethernet/Wi-Fi®

NMEA 0183°-datastrommen matas ut och gors tillganglig for surfplattor och datorer via Wi-
Fi®- eller Ethernet-anslutningen. | dialogrutan anges IP och portuppgifter som normalt kravs
for att konfigurera programmet i en enhet fran tredje part.

= Notera: Andra MFD:er kan inte avkoda den har informationen tillbaka till NMEA 0183 for
anvéandning av data som en kdlla. En fysisk NMEA 2000°- eller NMEA 0183°®-anslutning
kravs fortfarande.
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Stod for tredje part

CZone®

CZone®-anslutning till NMEA 2000°

Vid tilldagg av extra enheter i CZone®-natverket rekommenderar vi att du anvander en BEP®
Network-granssnittsbrygga for att koppla samman de tva stamndten i ndtverket.

CZone®-/NMEA 2000°-natverkets granssnittsbrygga isolerar stromforsérjningen i de tva
ndtverken, men gor att data kan delas fritt mellan bada sidorna.

Granssnittsbryggan kan dven anvandas for utvidgning av NMEA 2000°-natverket, nar
maximal nodbegransning (nod = en enhet som &r ansluten till natverket) foér natverket har
natts eller den maximala kabelldangden pa 150 m kommer att &verskridas. Nar en
granssnittsbrygga har installerats kan ytterligare 40 noder och ytterligare kabelldngd laggas
till.

Natverksgranssnittet ar tillgangligt hos din BEP®-aterforsaljare. Mer information finns pa BEP®-
webbplatsen www.BEPmarine.com.

NMEA2000 CZONE
SS9 TIgR
CZone®-instéllning
SETTINGS “
“ * f Mattenheter Bekrafta att batterier ar fullt laddade...

(@) Tradios Visa vid uppstart v
Bakgrundsljus

% Natverk
Stallinid... 00000000

==& Fartyg

CZone

| syfte att kommunicera med de CZone®-moduler som ar anslutna till ndtverket maste
enheten tilldelas en unik CZone® dipswitch-instalining.

Funktionerna hos CZone®-systemet avgdrs av CZone®-konfigureringsfilen som lagras i alla
CZone®-moduler och NSS evo3S. Filen skapas med hjalp av CZone® Configuration Tool, ett
sarskilt datorprogram som ar tillgangligt hos BEP® Marine Ltd och tillhérande CZone®-
distributorer.

Mer information finns i dokumentationen som medféljde CZone®-systemet.

Tilldela dipomkopplarinstdllning

Alla produkter som kan styra och visa CZone®-enheter maste tilldelas en virtuell
adressinstalining. Den hér instéallningen ar unik for varje enhet. Den anges normalt efter att
konfigurationsfilen redan finns i CZone®-systemet men gar dven att ange i forvag. Gor det
genom att ga till CZone®-menyn pa installningssidan.

Om konfigurationen redan ar tillgdnglig i natverket pabérjas dverforing till NSS evo3S direkt
nar adressinstallningen har utforts. Lat atgarden slutféras utan avbrott.

Stdlla in CZone® for visning vid start
Om det har alternativet valjs visas CZone®s kontrollsida forst, varje gang NSS evo3S slas pa.

Backlight (Bakgrundsbelysning)

Om den hér funktionen aktiveras synkroniserar NSS evo3S sin installning for
bakgrundsbelysning med instéliningen hos andra eventuella CZone® Display Interfaces sd att
instdllningen delas.

- Notera: CZone®-konfigurationen maste dven ha NSS evo3S instdlld som styrenhet.
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Naviop

Om den héar enheten ar ansluten till samma NMEA 2000®-natverk som ett Naviop Loop-
system kan den hér enheten anvandas for att driva Naviop Loop-systemet.

Mer information finns i dokumentationen till Naviop-systemet.

Mercury

Om enheten dr ansluten till samma NMEA 2000°-natverk som en kompatibel Mercury Marine
VesselView-produkt eller VesselView Link aktiveras specifika funktioner automatiskt pa
enheten. Nar funktionerna aktiveras kan anvandaren fa ett meddelande pa bildskarmen om
att ldmna grundldaggande information géllande konfiguration. Las i VesselView-handboken
eller kontakta motorleverantéren for mer information.

Suzuki® Marine

Om enheten ar ansluten till samma NMEA 2000°-natverk som en kompatibel Suzuki®-produkt
eller en kompatibel gateway lases en sarskild Suzuki®-instrumentpanel upp och aktiveras
automatiskt. Val av datakalla gors pa samma satt som for vanliga NMEA 2000°-kallor.

Yamaha®

Om en kompatibel Yamaha®-gateway ar ansluten till NMEA 2000°-natverket ldggs en
Yamaha®-motorikon till pa startsidan.

Mer information om konfigurationsinformation, Yamaha®-panelen och de data som visas,
samt trollingkontroll, finns i Yamaha®-handboken eller hos motorleverantéren.

Evinrude®

Om du har en Evinrude®-motorstyrenhet i NMEA 2000°-natverket kan du évervaka och styra
Evinrude®-motorerna fran enheten. Nar funktionen ar tillganglig 1dggs en Evinrude®-ikon till
pa hemsidan.

Du kan som mest anvanda tva styrenheter och fyra motorer.
Det har hdnder nar du aktiverar funktionen i dialogrutan Avancerade installningar:

En Evinrude®-ikon ldggs till pd startsidan och om du valjer den visas motorns
instrumentpanel.

En dialogruta med Evinrude®-instéllningar laggs till. | den har dialogrutan kan du dndra
installningar fér motorn.

En Evinrude®-knapp laggs till pa kontrollpanelen. Om du véljer den har knappen éppnas
motorkontrollerna. Du anvander motorkontrollerna for att styra motorerna.

Mer information finns i motorhandboken, eller s& kan du fraga leverantéren.

Power-Pole®

Power-Pole®-ankare
Den hér enheten kan anslutas till Power-Pole®-ankring via Bluetooth®.

Nar ankringarna har parats ihop med den hér enheten laggs Power-Pole®-knappen till i
kontrollfaltet.

Mer information om Bluetooth®-ihopparning och anvéndning av Power-Pole®-ankring finns i
anvandarhandboken.

Power-Pole® laddningsmodul

Den har enheten kan anslutas till Power-Pole® laddningsmodulen via C-Monster™-
gatewayen. Endast en gateway i taget kan arbeta i NMEA 2000°-natverket.

Nar giltiga data tas emot frdn gatewayen ldggs knappen Ladda till i kontrollfaltet.
Mer information om batteriladdningsfunktionen finns i anvandarhandboken.

Information om installation, kabeldragning och konfiguration finns i Power-Pole®-
dokumentationen som medféljer laddningsmodulen.
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Instdllningar for FLIR®-kamera

Kompatibla FLIR®-kameror &r plug and play nédr de anvdnds tillsammans med en enhet som
fungerar som DHCP-vard. Mer information om instaliningar for natverk utan en DHCP-vérd
finns pa hemsidan www.simrad-yachting.com eller hos den tekniska supporten.

FLIR®-installningar aterfinns i dialogrutan Avancerade installningar.

Q System Sprak

Y Funktioner

Fartygsinstall| AVANCERADE INSTALLNINGAR

Textstorlek |+ Waypoints
& Liaete Knappljud © Hardvara

@ Plotter Tid... » Bildinstallningar

e

Pinkod Tidsplott v Kontrollerar om TimeP
@ Radar .

Systematerst] Video Kontrollera om Video
@ Autopilot Power contro SRS

et Avancerade
@ Navigering Tuinga HDMI utgéng
Mobile app..

Stk och Rédda Kontrollera véder SAR
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Bilaga

Tekniska specifikationer

Tekniska specifikationer

Display (Bildsk&drm)

Upplésning

9"-enhet

1280 x 720

12"-enhet

1280 x 800

16"-enhet

1920 x 1080

Typ

SolarMax HD® med hog synlighet IPS optiskt
bundna TFT

Ljusstyrka

1 200 nits

Pekskdrm

Hel pekskarm (flertryckning)

Visningsvinklar i grader (typiskt virde vid
kontrastfarhdllande = 10)

80° dvre/undre, 80° vanster/hoger

Elektricitet

Spdnning

12/24V DC (10-31,2V DC min - max)

Stromférbrukning — max.

9"-enhet

23W+-4W

12"-enhet

30W+-5W

16"-enhet

45W +-5W

Rekommenderad sékring

9"-enhet

5A

12"-enhet

5A

16"-enhet

5A

Miljé

Arbetstemperaturintervall

=15 °C till +55 °C (+5 °F till +131 °F)

Férvaringstemperatur

-20 °Ctill +60 °C (4 °F till 140 °F)

Vattentdtning

IPX 6 och7

Luftfuktighet

I[EC 60945 fuktig varme 66 °C (150 °F) vid
95 % relativ (48 h)

Stotar och vibrationer

100 000 cykler pa 20 G

Position

Inbyggd GNSS-mottagare pa 10 Hz for GPS
och GLONASS, stoder kombinationer med
Galileo, Beidou, QZSS.

SBAS (WAAS, EGNOS, MSAS, GAGAN).

Granssnitt/Anslutning

Ethernet

9"-enhet

1 port (5-stiftskontakt)

12"-och 16"-enheter

2 portar (5-stiftskontakt)

NMEA 2000°

1 port (Micro-C)

NMEA 0183°

1 sandare/mottagare (4 800, 9 600, 19 200,
38 400 baud - via adapterkabel som tillval)

Sonar (ekolod)

2 portar

Videoingdng

2 portar (kompositvideo RCA - via
adapterkabel som tillval)
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Videoutgdng

9"- och 12"-enheter

Ej tillampligt

16"-enhet

1 port (HDMI® 1.4-sink och HDCP)

Datakortldsare

2 kortplatser (microSD®, max 32 GB, FAT32)

Tradlost

802.11b/g/n

Bluetooth®

Bluetooth® 4.0 med stod for Bluetooth®
Classic

uss

9"- och 12"-enheter

Ej tillampligt

16"-enhet

1 port (USB A)
Utgdng: 5V DC, 1,5A

Fysiskt

Matt (BxHxD)

Las mer i "Mattritningar" pa sida 45

Vikt (endast bildskcdrm)

9"-enhet

14kg (3,11 Ibs)

12"-enhet

3,1 kg (6,83 Ibs)

16"-enhet

4,7 kg (10,25 Ibs.)

Sdkerhetsavstand fran kompass -
metersystem, brittiska matt

50cm (1,7 fot)

Monteringstyp

Konsol- (medféljer) eller panelmontering
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Mattritningar

9"-enhet

3109 mm (12.24")

131.0 mm (5.15")
18.5 mm (0.73")

287.0 mm (11.30")

179.5 mm (7.07")
166.3 mm (6.55")

69.6 mm
1 (2.74")

[ I
|

"\.

fr=—u

12"-enhet

296.2 mm (11.66")

377.1 mm (14.85")

! A
66.6 mm (2.62")

170.3 mm (6.70")

351.5 mm (13.84")

18.5 mm (0.73")
/8.1 mm

240.6 mm (9.47")
2253 mm (8.87")
il

@)
O

@@

@
]
(®

. O
@)

ES

(3.07")
i

1

) — 3

16"-enhet

349.0 mm (13.74")

462.1 mm (18.19")

—
106.7 mm (4.20")

170.3 mm (6.70")

436.5 mm (17.19")

18.5mm (0.737)
79.6 mm

(3.13")

263.9 mm (10.39")
256.0 mm (10.08")
[T

QO
(©an'®)

@@

ES
N —
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434.0 mm (17.09")
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Data som stods

Lista 6ver NMEA 2000°-kompatibla PGN (parametergruppnummer)

NMEA 2000° PGN (mottagning)

59392

59904

60160

60416

65240

60928

126208
126992
126996
126998
127233
127237
127245
127250
127251
127252
127257
127258
127488
127489
127493
127500
127501
127503
127504
127505
127506
127507
127508
127509
128259
128267
128275
129025
129026
129029
129033
129038
129039
129040
129041

ISO-bekréftelse

ISO-begéran

ISO-transportprotokoll, datadverféring
ISO-transportprotokoll, anslutning M.
ISO-angiven adress
ISO-adressansprak

ISO-kommando, gruppfunktion
Systemtid

Produktinfo
Konfigurationsinformation

Man éver bord-notis (MOB)
Kurs-/sparkontroll

Roder

Fartygets kurs

Girhastighet

Havning

Position

Magnetisk variation
Motorparametrar, snabb uppdatering
Motorparametrar, dynamiska
Overféringsparametrar, dynamiska
Belastningskontrollens anslutningsstatus/kontroll
Binar statusrapport
AC-ingdngsstatus

AC-utgdngsstatus

Vatskeniva

DC, detaljerad status

Laddarstatus

Batteristatus

Vaxelriktarstatus

Hastighet, i forhallande till vattnet
Vattendjup

Logga avstand

Position, snabb uppdatering

Kurs 6éver grund och hastighet dver grund, snabb uppdatering
GNSS-positionsdata

Tid och datum

AlS klass A, positionsrapport

AlS klass B, positionsrapport

AlS klass B, utdkad positionsrapport
AlS-navigeringshjdlpmede
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129283
129284
129539
129540
129545
129549
129551

129793
129794
129798
129801

129802
129283
129284
129539
129540
129794
129801

129802
129808
129809
129810
130060
130074
130306
130310
130311

130312
130313
130314
130316
130569
130570
130571

130572
130573
130574
130576
130577
130578
130579
130580
130581

130582
130583
130584

Tvarsparsfel

Navigationsdata

GNSS DOP

AlS klass B, utdkad positionsrapport
GNSS RAIM-utgang
DGNSS-korrigeringar

GNSS differentiell korrigeringsmottagarsignal
AlS UTC- och datumrapport
AlS-navigeringshjalpmedel

AlS SAR, rapport om flygplansposition
Tvdrsparsfel

AlS, dppet utsént sakerhetsmeddelande
Tvarsparsfel

Navigationsdata

GNSS DOP

GNSS-satelliter i sikte

AIS klass A, statisk och fardrelaterad information

AlS-adress for sakerhetsmeddelande
AlS, 6ppet utsant sakerhetsmeddelande
DSC-anropsinformation

AlS klass B, "CS” statisk datarapport, del A
AlS klass B, "CS” statisk datarapport, del B
Etikett

Rutt- och WP-tjanst — WP-lista — WP-namn och -position

Vinddata

Miljéparametrar

Miljoparametrar

Temperatur

Luftfuktighet

Faktiskt tryck

Temperatur, utdkad rackvidd

Noje — aktuell fil och status

Noje - biblioteksdatafil

Noje - biblioteksdatagrupp

Noje - biblioteksdatasokning

Noje — kompatibla kélldata

Noje — kompatibla zondata

Status for mindre fartyg
Riktningsdata

Fartygets hastighetskomponenter
Noje — status for systemkonfiguration
Noje — status for systemkonfiguration
Noje — status for zonkonfiguration
Noje — status for zonvolym

Noje - tillgangliga forinstéliningar for ljud

Noje — Bluetooth®-enheter
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130585 Noje — status for Bluetooth®-kalla

NMEA 2000° PGN (séindning)

60160 ISO-transportprotokoll, datadverféring
60416 ISO-transportprotokoll, anslutning M.
126208 ISO-kommando, gruppfunktion
126992 Systemtid

126993 Hjartslag

126996 Produktinfo

127237 Kurs-/sparkontroll

127250 Fartygets kurs

127258 Magnetisk variation

127502 Brytarpanel, kontroll

128259 Hastighet, i forhallande till vattnet
128267 Vattendjup

128275 Logga avstand

129025 Position, snabb uppdatering

129026 Kurs éver grund och hastighet dver grund, snabb uppdatering
129029 GNSS-positionsdata

129283 Tvarsparsfel

129285 Navigation — rutt-/WP-information
129284 Navigationsdata

129285 Rutt-/waypointdata

129539 GNSS DOP

129540 GNSS-satelliter i sikte

130074 Rutt- och WP-tjanst — WP-lista — WP-namn och -position
130306 Vinddata

130310 Miljdparametrar

130311 Miljdparametrar

130312 Temperatur

130577 Riktningsdata

130578 Komponenter for fartygshastighet
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Meningar som stods av NMEA 0183°

TX/RX - GPS

Namn Beskrivning RX X
X

DTM Datumreferens

GGA Data for GPS-fix (Global Positioning System) X X
GLC Geografisk position — Loran-C

GLL Geografisk position - latitud/longitud X X
GSA GNSS DOP och aktiva satelliter X X
GNS GNSS-fixdata X

GSV GNSS-satelliter i sikte X X
VTG Kurs éver grund och hastighet éver grund X X
ZDA Tid och datum X X

TX/RX - Navigation

Namn Beskrivning RX X

AAM | Ankomstlarm fér waypoint X
APB Kurs/ruttstyrning (autopilot) mening B X
BOD Baring relativt destinationen X
BWC Baring och avstand till waypoint — Stor cirkel X
BWR Baring och avstand till waypoint — Ruttlinje X
RMB Rekommenderad minsta navigeringsinformation X
XTE Ur kurs avvikelse — uppmatt X
RTE Rutter X

WPL Waypointplats X

TX/RX - Ekolod

Namn Beskrivning RX X
X

DBT Djup under givare X
DPT Djup X X
MTW | Vattentemperatur X X
VLW Dubbel distans dver grund/genom vattnet X X
VHW Fart genom vattnet och kurs X X

TX/RX - Kompass

Namn Beskrivning RX X
X

HDG Kurs, avvikelse och variation X
HDT Sann riktning X
THS Faktisk kurs och status X X
ROT Girhastighet X
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TX/RX - Vind

Namn Beskrivning RX X
MWD | Vindriktning och -hastighet X X
MWV | Vindhastighet och -vinkel X X

TX/RX - AIS/DSC

Namn Beskrivning RX X
X

DSC DSC (Digital Selectivity Calling)

DSE Utokat digitalt selektivt anrop X
VDM | AIS VHF-dataldankmeddelande X
VDO AlS VHF-datalank, rapport om eget fartyg X

- Notera: AlS-meningar bryggas inte till eller fran NMEA 2000°.

TX/RX - MARPA

Namn Beskrivning RX X
X

TLL Mallatitud och -longitud
TTM Tracked target-meddelande X

= Notera: De har dr endast utmatningsmeningar.

TX/RX - Radar

Namn Beskrivning

RSD Radarsystemdata *X

0sD Data om eget fartyg *X ‘

- Notera: *x — sénder endast ndr radarpanelen visas.

TX/RX - DIVERSE

Namn Beskrivning RX TX ‘
X

MOB | Man &ver bord-notis
VBW Dubbel fart 6ver grund/genom vattnet X

XDR Givarmatning X X
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